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Das Generative Shape Design ist das grundlegende Flachenmodul von Catia. Hier ist —
ebenfalls wie im Part Design — die Erzeugungsgeschichte der Geometrie bekannt. Dies
im Gegensatz zum Freestyle, in dem nur das geometrische Ergebnis gespeichert wird.

Die Erzeugung der Geometrie kann sowohl im Sketcher (wie im Part Design) als auch
direkt im 3D-Raum erfolgen.

Die Standard-Symbolleiste von oben nach unten:
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Zeigt an, im welchem Modul Sie sich momentan befinden. Kann auch zum
Aufruf der anderen Module dienen.

Auswahl von Objekten

Mit dieser Funktion kdnnen Sie sich die Erzeugungsgeometrie genauer
ansehen.

Ruft den Sketcher auf
Erzeugt einen Punkt im 3D-Raum.

Erzeugt eine Linie im 3D-Raum.
Erzeugt eine Ebene im 3D-Raum.
Projiziert eine Kurve/einen Punkt auf ein Stitzelement, z.B. eine Ebene.

Verschneidet Geometrien miteinander: ein Punkt/eine Linie wird erzeugt
Erzeugt eine Offset-Kurve von einer Referenzkurve.

Hiermit werden Kreise oder Kreissegmente erzeugt.
Mit dieser Funktion werden kubische Splines erzeugt.

Hiermit wird eine Regel erzeugt.

Erzeugt eine Extrusionsflache. Dahinter liegen noch weitere Funktionen.
Erzeugt einen Offset von einer Ebene oder einer Flache.

Erzeugt eine Translationsflache.

Fullt eine Flache aus.

Erzeugt eine Flache mit Mehrfachschnitten (Loft).

Erzeugt eine Ubergangsflache.

Geometriesegmente werden zusammengefigt.

Damit werden Geometrien getrennt.

Erzeugt eine Begrenzungslinie aus einer Flache.
Formverrundung: verrundet Kanten oder Geometrietibergange.
Verschiebung, Rotation, Symmetrie

Erzeugt eine Kurve oder Flache durch Berechnung.
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* - Punkityp: [Koordinaten =l m
%= [ =
Es gibt mehrere Moglichkeiten, um Punkte zu erzeugen. v = [orm =
z= [Omm =
Zunachst einmal kann man einen Punkt Uber 3 einzelne il ;
Koordinaten bestimmen, also einen x-, y- und z-Wert. | e
achsensystem: |Standard (Absolut)
@ oK @ abbrechen | vorarzeige |
Ein Punkt kann auf einer Kurve erzeugt werden, wobei man
hier die Méglichkeit hat, den Abstand vom Anfangs- bzw. 21
Endpunkt zu wahlen. Oder man kann sich den Mittelpunkt Purkttyp: [Auf Kurve =] %|
erzeugen lassen. Es gibt hier noch die Méglichkeit, das Kurve: [N
Objekt (den Punkt) zu wiederholen, was aber nur geht, Abstand zu Referen
wenn die Option ,Abstand auf Kurve’ oder ,Verhéltnis der ;j”iaﬂda‘”ﬂ”felg
Kurvenlange’ gewahlt wurde. (oo B

. . y . . @ Geodatisch O Eukdidisch
Die Option ,Auf Ebene’ entspricht der aus Koordinaten, L e —

wobei hier eine Koordinate durch die Ebene bereits R
Vorgegeben ISt Punkk: |Standard (Endpurkt)

Richturg u&hren I
[ cohijekt nach O wisderhalen

Die Option ,Auf Flache’ erzeugt einen Punkt auf einer _
beliebigen Flache, die auch gekrimmt sein kann. e e P

Die Option ,Kreismittelpunkt’ bedarf keiner weiteren Erklarung.

,Tangente auf Kurve’ erzeugt einen Punkt auf der Kurve an Ml ]
der Stelle, an der die Kurve eine Tangente senkrecht zur st L]
ausgewahlten Ebene hat A F eine Auswahl
Punkt 2; [Keine Auswahl
Die Option ,Zwischen’ erzeugt einen Punkt zwischen zwei i L =
Punkten. Hier kann auch wieder der Mittelpunkt ausgewahlt = -Retnguniehen] Hittclpuns |
Werden @ oK I & Abbrechen I Yoranzeige I
i 21
6 Linienart:lPunkJ:-Richtung j@
. . o . .y s . . P kt: kKeine & S'."'.'-_H
Die einfachste Méglichkeit ist die Verbindungvon2 = e
Punkten mit einer Geraden. Mit den Optionen i IKeine Auswahi
,Start’ und ,Ende’ kann man die Gerade um einen Stitzelement: [Standard (Keiner)
bestimmten Wert tber die Punkte hinaus it e =
verlangern.

1, Bearenzungselement: |Keine Auswaahl

Ende: |2Dmm E

2, Begrenzungselement: |Keine Auswaahl

Option: Punkt-Richtung. Hierbei wéahlt man einen

Langentyp

Punkt aus und gibt z.B. eine Ebene oder eine @ Linge ) Infiniter Startpunkt
andere Gerade an. Hierbei verlauft die Gerade ® o @ e Bl
senkrecht zur Ebene durch den gewahlten Punkt e
bzw. parallel zu der Gerade. Die Lange definiert Richtung umkehren |

man tber Start und Ende.
@ K I W Abbrechen I Yoranzeige I
-




Option: Winkel/Senkrecht zu Kurve. Es wird eine Linie im
Winkel oder senkrecht zu der gewahlten Kurve erzeugt.
Man wahlt zunachst die Kurve aus, dann ein
Referenzelement, z.B. eine Ebene und danach einen
Punkt. Um diesen Punkt wird der eingestellte Winkel

erzeugt.
Linienart:ITangentiaI zu Kurve d@l

Kurve: Keine Auswahl

Element 2:  [Keine Auswahl

Skikzelement: |Standard (Keiner)

— Tangentialoptionen

Typ: IMonotangentiaI j
Start: oo =
1. Begrenzungselement: W
Ende: |2Dmm E
2, Begrenzungselement: W
Langenkyp

@ Lange O Infiniter Skarkpunkk
) Infinit ) Infiniter Endpunkt
[ Gespiegele Ausdehnung

Richtung umkehren I

fiachste Lasung |

@ oK
[ -

| @ abbrechen |

Yoranzeige I

Option: Tangente zu Kurve.
Hierzu wahlt man die Kurve

aus und als 2. Element einen

Punkt oder eine weitere

Kurve. Bei einem Punkt erhalt

man eine Tangente zu der
Kurve an dem gewahlten
Punkt. Bei einer zweiten

Liniendefinition 21xl
Linienart:IWinkeI,l’Senkrecht 2u Kurve j ‘fml

Kurve: Keine Auswahl
Stikzelement: m
Punkk: IW
Winkel: (==
Start: O

1. Begrenzungselement: IW
Ende: IZDmm E
2. Begrenzungselement: W
Langentyp

@ Linge O Infiniter Startpunkt
) Infinit O Infiniter Endpunkt
[ Gespiegele Ausdehnung

[ Geometrie Fir Stiitzelement

Senkrecht zu Kurve I
Richtung umkehren I
O Objekt nach OK wiederholen

I aAbbrechenI Y Oranzeige I

@ oK
N

Kurve wird eine Tangente zwischen die beiden Kurven
gelegt. Hierbei wird als Stitzelement ein Ebene verlangt.
Da der Typ hier von Mono-Tangent auf Bi-Tangent
umspringt, gibt es mehrere richtige Losungen. Mit dem
Button ,Nachste Losung’ kénnen die einzelnen
Ergebnisse durchgeschaltet werden. Mit OK wird das

ausgewabhlte Ergebnis erzeugt.

Die Option ,Senkrecht zu Flache’ ist ahnlich der Option Winkel/Senkrecht zu Kurve. Der
Unterschied ist, dass man statt der Kurve eine Flache auswahlt.

Die letzte Option ,Halbierend’ erzeugt eine Winkelhalbierende zwischen zwei Linien. Als
Standard wird als Startpunkt der Winkelhalbierenden der Schnittpunkt verwendet; als
Stitzelement kann eine Ebene ausgewahlt werden.

et

Es gibt mehrere Arten, wie man eine Ebene erzeugen kann.

Es wird hier auf einige der Wichtigsten eingegangen.

Erzeugung einer Ebene in einem bestimmten Abstand zu
einer anderen Ebene: Ebene auswahlen und den
gewilnschten Abstand eingeben.

Funktion: Parallel durch Punkt. Hier wird eine Ebene parallel

zu einer Ebene erzeugt, die durch den gewahlten Punkt

geht.

Eine Ebene kann Uber drei Punkte aufgespannt werden,

wobei zu beachten ist, dass die Punkte nicht auf einer Linie

liegen dirfen. Ein Punkt muss mindestens aulR3erhalb der
Linie liegen, um ein Dreieck zu bilden.

Ebenentyp: IOFFset von Ebene j ﬁ@l

RN Keine Auswahl

Offset: M E
Richtung umkebren I

[ objekt nach O wiederhalen

@ oK I & Abbrechen I

Yoranzeige I

el durch Purkk

Ebenentyp: |5

Referenz: NS

Punkt:  [Keine Auswahl

@ oK I anbbrechenl Y oranzeige I
L

Ebenentyp: (e gl =l sy H =]

VTS K eine Auswahl

Punkt 2; [Keine Auswahl

Punkt 3: [Keine Auswahl

@ ok

| & abbrechen |
[ -

Yoranzeige I
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21
Eine Ebene kann Uber 2 Linien aufgespannt werden. Diese Ebenentyp: | EETUAEY
kénnen auch parallel zueinander liegen, sie missen sich nicht
unbedingt schneiden. Es ist dann nur darauf zu achten, dass e Iene Ausviah

die Ebene auf der zuerst ausgewdhlten Linie liegt. i s e i
@ oK I aAbbrechenI Y oranzeige I

Sl e | Senkrecht zu Kurve

Eine Ebene kann senkrecht zu einer Kurve erzeugt werden. Als
Standard ist Mitte der Kurve eingestellt. Es besteht auch die L
Mdoglichkeit, einen Punkt auf der Kurve zu wahlen, durch den s TR
die Ebene gehen soll.

@ oK I aAbbrechenI Y oranzeige I
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Splines sind krimmungsstetige 21|
|nterpo|lerende Frelform ku rven, dle durch o | Punkte | Tangentialrichtung | Spannungen | Kriimmungstichtung | Krimmungsradic

beliebig viele Punkte gehen kénnen.
Zunéchst gleicht Catia die Krimmung so an,
dass der Spline durch alle Punkte geht.

1 | ol

@ Punkt hinzufiigen nach ) Punkt hinzufilgen vaor (2) Punkk ersetzen

Die Kurve kann man noch durch die

Vorgabe von TangenteanChtungen und [ Geometrie fir Stikzelement IKeine Auswahl
Krimmungen verandern, indem man an den e schisien
Durchgangspunkten entsprechende Werte Bedingunastyp: [Explat =
VO rg | bt . Tangentialrichtung W Tangentialspannung ID—E

. .. . . . Krtlmmungsrichtunglm Krammungsradius [ams
Weiter lasst sich der Spline durch die rene posnell E =
Vorgabe von Tangentlalspannungen nte entfernen § Tangente umkehiren I Kriimmung entferpen I
anpassen — als Standardwert wird der Wert _
0, Vorgegeben @ oK l ¥ Abbrechen l Y oranzEige l

Splines werden haufig verwendet, z.B. als Fiihrungselemente fir Lofts oder
Translationen.

$ b7 # 8679 'ﬁa

Was der Spllne bei den Kurven IStl ist der Loft Definition einer Flsiche mit Mehrfachschnitte 2x|
bei den Flachen. Ein Loft ist eine

. .. .. . M. | Schnitt T te | Endpunkt
Ausgleichsflache iiber zwei oder mehrere M—
kurvenférmige Stitzelemente. Der Loft kann

von einem oder mehreren Fihrungselementen | tetiurve | vertinding |tewbegrenal <[ |

und/oder einer Leitkurve gefihrt werden. nr. | Fuhrungselement | Tangente |
Der Unterschied zwischen einem
Fuhrungselement und einer
Etsetzen I Entfernen I Himzufigen I

Leitkurve (spine) ist, dass ein

.. . . . el k
Fihrungselement die Geometrie schneiden ki
. . . . [ winkelkarrektar: IU;5C|BQ E
muss, eine Leitkurve sie schneiden kann, aber
nicht muss. Auch hier besteht die Méglichkeit, ik [o.00tmm =
Tangentenrichtungen vorzugeben, z.B. auf @ or | @skesen| DverEssse]

einen anderen Loft oder eine andere Flache.




& # ( o< | fﬁ
Um Punkte oder Kurven zu erzeugen, ist es auch mdglich, eine Geometrie mit
einer anderen zu verschneiden.

Beispiel: 2
Sie wollen die Krimmung einer Flache an Erstes Element! |verrundung.? @l

einer bestimmten Ebene messen, hierzu
missen Sie sich eine Linie erzeugen, die dann
analysiert werden kann. Diese Linie erzeugt A Heer . R 3|
man mit der Funktion “Verschneiden’. Wahlen [ Lineare Stitzelemente Fiir den Schnittpunkk erweitern
Sie die beiden zu verschneidenden Elemente Werschneidung der Kurve mit gemeinsamem Bereich
aus. Bei einer Verschneidung einer Ebene mit 9% @ furve O purics

einer Flache entsteht automatisch eine Kurve.  Yerschneidung zwischen Flache und Tei

Wird eine Drahtgittergeometrie verschnitten, Erachinis; @ fontur O Flche

so erhalt man einen oder mehrere Punkte. P o e

[ lischnittpunkk am ersken Element extrapolieren :

[ Lineare Stikzelements Fir den Schnittpunkt erweitern

1 micht: koplamare Liniensegmente schneiden

@ oK I IH.\f'tl:ubrechenl Yoranzeige I
.

%, (; Elementen

Mit dieser Funktion Zusammenfigen werden mehrere Kurven, Linien oder
Flachen zusammengefasst. Hierzu klickt man einfach die einzelnen Teile
nacheinander an, die verbunden werden sollen. Damit kann z.B. ein
Flachenverband erzeugt werden, der einen Raum vollstandig umschliel3t; aus diesem
kann dann ein Schalenelement erzeugt werden.

Mit dieser Funktion Zerlegen wird ein Kurvenverlauf in seine einzelnen Elemente H
zerlegt. %

o= i
Die Entscheidung zwischen Koérper- und Flachenmodellen ist von der Aufgabe abhangig
und bleibt dem Konstrukteur tiberlassen.

Eine Umwandlung von Solid- in Flachenmodelle bzw. anders herum ist A
mit den Funktionen ,Ableiten (Extract) im Generative-Shape-Design | T @ %
bzw. ,Flache schliel3en (Close Surface)’ im Part-Design maoglich. _
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Mechanismusanalyse :’il
,l — Allgemeine Eigenschaften
Mame des Mechanismus;
Mechanismus kann simuliert werden: [reir
Anzahl Yerbindungen: 11
Anzahl Befehle: 1
Freiheitsgrade ohne Befehle: 2
+ 1 Freiheitsgrade mit Befehlen: =3
( \ Fixiertes Teil: Mockenachse, 1 ™Y
) X
) Werbindungen anzeigen @ Yerbindungen verdecken Bedeln .,
Yerbindung | BEefehl I Twp | Teil 1: I Geometrie 1 I Teil 2; I Geumetrie'zl Teil 5 | Zusatzliche Infarmationen I
Rotieren. 1 Befehl.1  Rotieren Mockenachse. 1 Achse Mocken. 1 Achse
Starr,2 Starr Mockenachse. 1 Stoesselfuehrung. 1
Zylindrisch. 3 Zvlindrisch  Stoesselfushrung.l  Achse Stoessel, 1 Achse
Gleithurve. 4 Gleitkurve  Mocken. 1 Kante Stoessel. 1 Kante Giltige Yerbindung
" 7 Starr.5 Starr Kipphebelachse. 1 Mockenachse. 1
. Rotieren.& Rotieren Kipphebelachse. 1 Achse Kipphebel. 1 Achse
0/ ] — Sphéarisch. 7 Spharisch  Stoessel.1 Extremwert  Stossstange.l Extremwert
0 Sphérisch. 8 Sphéarisch  Stossstange. 1 Extremwert  Kipphebel. 1 Extremwert
Starr,2 Starr Yentilfuehrung,1 Mockenachse, 1
Zylindrisch. 10 Zylindrisch  WentilFuehrung. 1 Achse Yentil, 1 Achse
Eleitkurve. 11 aleitkurve  Kipphebel. 1 Kante Yentil. 1 Kante &ilkige Werbindung
15 . 1 Mechanismus-Aufbersitungsinformationen:
e ] [Teilz: [Teil |
T
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E L #l F ")) F I
Bt M > (M
)7 us G |>* .0z El
. 7D 0) * [ Blickpunkt animieren
<-..-) .8
Einfiigen | fndern | Loschen | Uberspringen I
<))57 3/ [ automatisches Einfigen
—Kollision — Abskand
Kinematiksimulation - Yentilrieb ed B |p||_|5 j Igus j

|BeFeh|.1 T — M‘E _I

Analvse bearbeiten l Simulationsobjekte bearbeiten l

[ werbindungslimits prifen Sensoren bearbeiten l
Zuriicksetzen I [ eeim Beenden Fosition beibehalken
| @ 0K I & Abbrechen I
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Uberschneidung iiberpriifen

— Definition

Typ:

Name:

Kollision.2

Kontakt + Uberschneidung

Innerhalb einer Auswahl

-
-

Auswahl 1:]1 Produkt

Auswahl 2:/Keine Auswahl

~Erg
’% Anzahl Kollisionen: 8 (Uberschneidung:2, Kontakt

:6, Sicherheitshereich :0)

Filterliste: IAlle Typen L"Keln Filter zum Wert _:"Alle Statusangaben

Liste nach Konflikten | Liste nach Produkten l Matrix I

| Nr. | Produkt 1
1 MNocken.1 [Noc...

| Produkt 2
Stoessel.

|Typ | Wert | Status | Kommentar |

Konta... 0

Hicht gep...

2 Nocken.1 [Noc... oy Relevant

3 Stoessel.l [St... Stoesselfuehr... Ubers... -10,98 Nicht gep...
4 Stoessel.l [St... Stossstange.l... Konta... 0 Hicht gep...
5 Stossstange.l ... Kipphebel.l [K... Konta.. 0 HNicht gep...
6 Kipphebel.1 [K... Kipphebelachs... Konta... 0 Nicht gep...
7 Kipphebel.1 [K... WVentil.1 [Ventil.. Konta... 0 Nicht gep...
8 ventil.1 [Ventil... Wentilfuehrung... Konta... 0 Nicht gep...

Auswahl zurticknehmen ’<< WEniﬁ_

— Detaillierte Ergebnisse

— Darstellung

Paar 1 von 1 von Produkt(en): Uberschneidung ) Alle Produkte

FPaar(e) von Elementen: 1 (Uberschneidung:1, Kontakt :0, Sicherhe @ Produkt

Produktl / Nocken.1 [Nocken.CATPart] ) Element

Produktl / Mockenachse (Mockenachse.l) = = =

Vektor: X =12,35mm Y =0mm Z=10,12mm e —
Alle Falle =]

@ oK @ Anwenden | @ A.bbredmni

Yoranzeige N

FERE

))
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0 5
21 = 2.0

Computation Result
Ausgewdhlte(s) Produki(e):8 (Uberschneidung: 2, Kontakt: 6, Sicherheitsbereich: 0)

-)B

‘!nterference Product 1 ‘ Product 2 ‘ Type ‘ Value ‘ Status ‘
! Nocken. [Nocken CATPart]  |Stoessel.1 [Stoessel. CATPart] Kontakt 0 g:;g’é

e 5
“"«@ Nocken.1 [Nocken.CATPart] | Nockenachse.1 [Nockenachse. CATPart]  |Uberschneidung | 969601 Wizl
mim gepriiff

-

| Stoesselfushrung. 1 ; ; -10,.977074 Nicht
' Stoessel 1 [Stoessel CATPar] [Stoesselfuchrung. CATPart] Uberschneidung i Goprift
l Stoessel.1 [Stoessel CATPart] Stossstange. 1 [Slossstange. CATFart] Kontakt 0 ggﬁ?ﬁ;
Sfossstange. . z Micht
ﬁ [Stossstange CATParl] Kipphebel.1 [Kipphebel CATPart] Kontakt 0 gepraft
. ’ Kipphebelachse. 1 Nicht
@, Kipohevel 1 [Kipphebel CATPar] e o Kontakt 0 P
r Kipphebel 1 [Kipphebel CATPart] | Ventil.1 [Ventil. CATPar] iKom‘akf 0 g:gg’;
l Ventil 1 [Ventil. CATPart] Ventilfushrung. 1 [Ventilfushrung. CATPart] ‘Kom‘akf 0 g;‘gﬁ}hﬁ:

Clash
Comment
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Definition des Schnitts 20|

Tarne:
Auswahl: |1 Produkt

Schmitk. 1

€.

@ ok | @ abbrechen |
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2 9 826)7
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2
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(O)!'H
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* _ ) 1
Position und BemalBungen bearbeiten x|
—Ursprung Bemaliungen
kS m Breite: | 42,71mm
| -2rmm Hihe: |42, 71mm
Z:| Ornm Aufrnali: | S, 542mm
—Yerschiebungen ———Rotationen

I 100rmm E I 45deq E

+Tu l +Tv l +Tw I +Fu l +Rw l +Fw l

=6

achliefen I
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DMU-Simulation A B

BEaALARoNHE | ANEGUD

0 #
% ) ) 7 < ) -.8P)7
S)3 -) ) ! )
R L 2l
)< ) N 7 . — Defiritian Glltigkeitsprifung
0 ) Name: [ERMGOSBN | [Jwinkel: [15050
Ausiwahl: Wekbar: e =
% ) ! 7 Referenz:|Keine Referenz lh uEkt,DrE = J
H . * Beweden: @ shuttle S
8) ! ) 7 i) Achse ;
+) -8 <
; :! ) )I 1 ; @ o | 'ﬂﬂbbrec_he_nl
o< ) . s
% )% " - 7.-)) F
< L X e
; ) EEleneB5 85
. 7 ' %E
2 (- 7)) ) -
C R( -.S * - ) Mame: Track Gl‘@l
| % Objekt: IKe_ine..D.uswahl Bearbeitan I
B ))) *-8 ) Interpolierkompnnante:ILinear "l Mehr=> I
P Modus
. " 7 % " C ) Zeit Os
+. 7 7 | . ) ) @ Geschwindigksit [0m_s

@ o | @ atbrecken |




) Rl -8 >)) < R5 7 S -

% ) RIS /. 71 ) ft'$z|

Iy Ty <) B R e

c) < Yo ) .7

(5""$) x
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< 0J 4=

C RV 7 SB

Sequenz bearbeiten 2l

I Analyse bearbeiten I

| Alcion bearbeten |

Akkion in Sikzung Aktion in Sequenz
Yerfahrweg.2 Gehau Sehitk

Verfahrweg. 7 Abdec
Yerfahrweg. S Tesar
yerfahrwen, 10 Abde
Verfahrweg. 17 Gehé

Vertahriy- (B AbHS $ z mhrweg.? aAbdeckung-2.1 (Verfahrweg,7 Abdeck... 343,99 o
@ a Mhrweg.a Tesarolle, 3 (verfabrweg. & Tesarolle,3) ﬁ‘}? o .
— o
Mach oben verschieben I Mach oben zusammenfiigen |
Mach unten verschiehern l Mach unten zusammenfigen ]
_jJ_I ﬂ |Dauer der F\ktinnlSDEl E Dauer zuricksetzen l.ﬂktinnsverzﬁgerung(en)l 0 E

— Hinzufilgemodus Fiir Aktion

@ |etzten Schritt erzeugen und hinzufigen (2 Zum lekzken Schritt hinzufiigen () Letzten Schritt erneut erzeugen und hinzufiigen

I3 Simulisrke Aktionten) hervorheben

@ oK I & Abtrechen |
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SB
I — Definition
$ Auswahl Yerfahrweg, 2 Gehauseteil rechts. 1 (ﬂerfahrwegj
) ) ) . ) Produkkie) Fiir die Translation| 1praodukt
0 B Referenzprodukk
 Filterpositionen [ sihouette [] Detailierungsebenen verwenden
H ) ( - Filkergenauighkeit IIII,Emm Gefilkert l{°.-"o]||
-$ .- ) ) —Yereinfachung des Ergebnisses
R S13 ) c [ Umhiillung anwenden [ Yereinfachung anwenden [ R&umliche Trennung
< E
s — Urnhillung
) Kﬁrnungl 20mm CFFsetFaktor 0,10
7 . 1
(3 * ) —Wereinfachung
) % ) zenauigkeit | 10mim
‘ Anzahl Dreiecke
| -
R! SIEI'S ) ) ’;rsprljnglich: I Ergebnis: I
Sichern l WYoranzeige l Schliefen l
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% ) < . ) < ) Pfadsuchfunktion _is ﬂﬁl
* .o ) ) P - I Stapp I
. ' ) =] QK I @ Anwenden I & abbrechen ]

) e informationen T

o= ( -. i Dt PRad liegt bereits auferhalb der Kollision,
. kKeine Berechnung erforderlich

ST
K7 (| Q‘S

) - Glatten . B

R .S ) ) ( . —Simuliert ———Parameter
. ) . 8 8 .-% @ saeheq | verschisbungsschitt: M—
) ) DrehungsverstarkungsFaktar:| 1 E
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feo

i
e i) Einheiten ] Malistat
= Bl fligemein -
Strukturbaumansicht - Parameter
Kitesin A guba
[B] o Mit Wert
LB vomar s b = ;
< Mit Formel
Lo
T B irsten wd vl Rmsbiat Parameternamen
lv.w.an.uu.u. 14 Umgeben worn Symbol
+ i ?
st Beziehungsaktualisierung im Telekon
G
o ;% \d Erzeugung synchroner
- A & S muldd
AR [ bie Erzeuguna synchro
- | AEChnken
- wormug Kanstruktionstabellen

ﬁ @ Automatische Synchro

M Gk it

Speteme & fmiimtung (2 Interakkive Synchronis

Ggtak Podiibosparms (2 Manuelle Synchronisati

B st mulaGin

Al tEwssermchat () standardmodus: Dater

@ Standardmodus: Keine

L

g

2lx|
Importisren ., I

Formeln: Zwischenscheibe

Filtet Fir Zwischenscheibe

Filtername: |

Filtertyp: IAIIe

=l

Zum Eearbeiten doppelt auf einen Parameter Kicken

Parameter | Wert | Formel :I
“HauptkirperiSkizze, 1| Akkvitst” tahr —!
" HauptkirperiSkizze, 1| Absolute Achselakkivitat ' ahr

wahr
35mm
wahr

“HauptkirperiSkizze, 1 \Radius, 1 AkbvicaE
*Hauptkirperiskizze, 1\Radius, 2\Radius™
‘r—iauntkﬁrner\sldzze.llRadius.Z\AKtwitat‘
4

Mame oder Werk des aktuellen Parameters bearbeiten

| Hauptkirper|Skizze, 11Radius. 11 Radius | 75mm

heuer Parameter des Typs lReeIIa Zshl
Parameter [Gschen

j Formel hinzufugenl
Faorme [8schen I

@ Anwenden I & abbrechen I

x| mic [Einem wert

2]

%[22

Formeleditor: ~Hauptkorper'

| HauptkirperiSkizze, 110 set, 8YO0FFset

| * Hauptkirper)Skizze, 110ffset. 64 0FFset” *0.4]
Parameter
Alle

Datenverzeichnis

Konstruktionstabelle Urnbenannte Pararmeter

Operatoren
Zeiner auf Wertfun ioia'LI
»

| Hauptkdrperiskizze, 110 set. 61OFFset

Cskaktr_Mode
Boolescher Wert

E

l & abbrechen l

| 10w

Ok




$7) )

)

Parameter zum Einfiigen auswéhlen x|

Filter fUr Part2
Filtername: | *

Filtertyp:  |Alle ha

Parameter zum Einflg

" Hauptkirperiskizze,
" HauptkirperiSkizze,
" HauptkirperiSkizze.
"HauptkirperiSkizze,
"Hauptkbrperiskizze.
"HauptkirperiSkizze,
" HauptkirperiSkizze,
" HauptkirperiSkizze,
" HauptkirperiSkizze.

11Parallelitat .
11Parallelitat .
1\Parallelitat .
1\Parallelitat .
1\Parallelitst ..
1\Parallelitat .
1\Parallelitat .

v
1\Absolute Achse|Akkivitat

1imode

1hAktivitat”

Zimade”

21 Alkkivitat”

Smode”

Akt

4imode”

Eingefiigte Parameter

“Hal

aup! .
" HauptkirperiSkizze, 1WOFfset, SOFFset

1\Parallelicat .4 aktivitat™ LI

@ o I & Abbrechen I

Parallelitat .1
Parallelitat .2
Parallelitat .3

Treibendes Mass.1

Abhaengiges Mass.1

))

Erzeugen einer Konstrul nstabelle

Harne: | Kanstruktionstabelle. 1
Kommentar:| Diese Konstrukkionstabelle wurde won pf erzeugt am: 06.01,2007

() Eine Konstruktionstabelle aus einer bereits existisrenden Datei erzeugen

@

Ausrichtung: @ Yertikal O Harizantal
Fir Excel- oder Lotus 1-2-3-Elatter, Blattinde:x: |1

Eine Konstruktionstabelle sollke entweder aus -
einer Textdatei, einem Excel-Blatt oder einem Lotus 1-2-3-Blatt {unter MT) erzer
EBeispiel Flr eine Konstrukkionstabelle:

Blockhihe {m} Blockbreite {mm)  Material
15 12

Stahl
17 1,3cm Alurniniurm
-
d | _>l_I
Ziel:
|Part2'|,Beziehungen
@ oK l & Abbrechen l
.

Filker Fiir Part2
Filtername:|*

Filtertyp: IAHB 'I

Parameter zum Einfligen

“Haupl

221
2

“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.
“Hauptkirper| Skizze.

1}

1\Absclute Achse\AkLviLaE
1\Parallelitat . 1Y B
1\Parallelitat

1\Parallelitat
1\Parallelitat
1\Parallelitat
1\Parallelitat
1\Parallelitat

H\mode”
2\dktivicat”
Fmode” <=
SAktvicat”
Amode”

kst |

1imode
1 ktivitat

' Abbrechen I
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819 O
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Konstruktionstabelle.1 aktiv, Konfigurationszeile: 1 x|

Eigenschaften der Konstruktionstabelle

Mame: Konstruktionstabelle, 1 o Akkiviest
Kommenkal

Diese Konstrukkionstabelle wurde von pf erzeugt am: 06,01, 2007

Konfigurationen | Zuordnungen

= Filkern: Bearbeiten. .. |

* Hauptkirperiskizze. 110ffset. 1 110Ffset”
B0mm

* Hauptkdrperiskizze, 110 set 9 OFf set
30mm

Tabelle bearbeiten. I [ Daten im CATIA Modell duplizieren

@ oK l @ Arwienden l & Abbrechen l

E:I Konstr

1
2
3
4
5

Gesamthahe (mm) “HauptkdrperSkizze. 18\0ffset. HOfset™ (mm)

a0 40
B0 a0
70 20
a0 10
i1

oo rol
Konstruktionstabell...  Konstrukkionstabelle, 1 Informmationen

Zusarnmenfassung

Informationen

Die Datei der Konstrukbionstabelle Konstruktionstabele, 1 wurde gedndert,
Die Konstruktionstabelle worde mit dieser Datei synchranisiert,

Konstruktionstabelle.1 aktiv, Konfigurationszeile: 2]

Eigenschaften der Konstruktionstabelle

Mame: |Konstruktionstabe||e.l S Aktivitat
Kommentar:| Diese Konstrukbionstabele wurde von pf erzeugt am: 06,01, 2007
Zuordnungen
S Filkern: I Bearbeiten. . |

* HauptkirperiSkizze, 110ffset, 1 140Ffset’ | *Hauptkarperiskizze. 110ffset. 9\0ffset®
S0mm 40mrm
Z &0mm 30mm
3 F0rarn 20mm
4 S0 10

Tabelle bearbeitel I [ Daken im CATIA Madsll duplizieren

@ oK l S Anwenden l & abbrechen l

Bedingungsde

on | ed S
Durchrmesser | 100, H00mm a [ referenz

BemaBungW
Mehr s I

& abbrecten l







% *' o+
5B<7 :5 B -=":1) !
4# # *' 40
- "6 % ): )
=53 1 ) 70" ;
b)) ) 8. *) A
$) ) *)A & .
& ) 1)) -="6 7-)
+ ) - P)5-).)
) P- B
. ")
+ -) )
%) )+ -)*-)
<) 8 -) )
P) =53 -
5 ) 1) *8 )0
(=
- ( * 1)
$ + - ) (s L
-) 8 ) >) . )
" ) ! -.1) ) 9.:-
H ! Do
*$) / 1/ -1 -
) " 1 7 *5
8 . -) O
D . ) s ) -8
5-) I )1- $
/ o - < 1"
7.-)
8 . . 5. 1)
5- . |/
5 % ) )
/ 7 *87: 7B *$
( A $)) 1) /
) - -) *-) =)
+ )

&5 $..
RS
-="8"7 |
7o)
="g"
) )
-)
7<1 :H
) 7 )
) -) )
*-)-) 0
_):
7))
) ) -=
")
-)
B) -="61
1
)0 .* )
))) )
0
8 )



< 1 |( *' o+ #
# #
< * ) . / ) =
" ..$%$-)B
9 ) -="60 2
7 \%0. " 1 7 *(
9 CH?31 *-)
8 -\
9 *$) -) \
0
<)/ + I)
.7
! ))
) + D) =
Yo L7 7. ) ) +
+ !
9 \
) 7 - ="6 7 0.
P) .+ 8
: 7 17 < :
<) % ) A<t # 0
. 7% ) RC"S :
*_)_); * '):
n$~k$) 7
C ' <! # O )
/ ) < ! ) -
/-1 - % ) -) -="6
/. " C)2 T8
="6 .7
< <! I
1 187
H-). 7< 7
17
! )yloooo7. -
) ) -="6
1)@ . 177
7" 8

-): 8

-)\9

& oy-Ebene
& yr-Ehens

& rx-Ebene

- i
- Haupkkorpe:

=% 8=

J: % Cherflache
¢k Shizze-Kreis

L .-LP Gk




? K7 | 8 )y < .-$% -) ) )

+ ! S .y .=
. 7 < Uefimtion l uwercpy | | A4 R/ . n S
Definition Eingaben Parameter | Dokumente Eigenschaften ]
RCH ?3S ? s [ RH S
* Ausgewahlte Komparisnten Komporentensingaben ‘ <7 . 8 )
L =ex -)
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l.. @ ok | Ckbbruchenl
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DEfininon der Powercopy

Definition | Eingaben | Parameter | Dokumente | Eigenschaften |

2X

Verfugbare Parameter [ wert [ver.. [Name [
“HauptkdrperiBlock, 1\Begrenzuna2|Langs’  Omm
" Hauptkarper|Block. 11 ThickThin1 1mm
" Hauptkarper\Block. 11 ThickThinz Omm
" Hauptksrper|Block, 1Akt vitat true
* Geometrisches Set. 1\Skizze, 1 |Aktivitat " true
" Geometrisches Set,1\Skizze. 1\Absolute Ac,.,  true
Geometrisches Set, 1\5kizze. 1\Projektion. 1., true
' Geometrisches Set, 1\Skizze. 1\Kangruenz ..., true
Geometrisches Set, 115kizze, 1\Kongruenz ... CstAttr ..,
" Geometrisches Set. 1\5kizze 1\Radius 314k, true
" Geometrisches Set 1\Skizze. 1\Radius. 3{Mo... CstAttr ...
* Beziehungen!Farmel. 1\Aktivitat true
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